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PFimé linearni motory - ano, ¢i ne?

Tyto netradi¢ni pohony, generujici lineér-
ni silu a jeji pfenos, se stavaji pii manipula-
ci, montdzi a jinych vyrobnich a zpracovatel-
skych Cinnostech stile vice nepostradatelny-
mi pomocniky. Odbornici firem nabizejicich
zminéné pohony (Siemens, SEW Eurodrive,
INA, Maccon, Wittenstein, Bosch Rexroth,
Beckhoff, Yaskawa) jsou zajedno v tom, Ze
tyto motory nyni jiz predstavuji osvédceny

Obr. 1. Predstavitel inovované rady primych
linedrnich motord firmy Siemens

druh pohonu. Stile klesajici ndklady na je-
jich vyrobu ve spojeni s jejich technickymi
prednostmi, jako jsou dynamika, pfesnost
polohovani, jednoducha regulace a energe-
tickd efektivnost, oteviraji stdle nové oblasti
pouziti uvedenych motorti nejen v pramyslu.

Dulezitou prednosti pfimych linedrnich
motord je konstrukce, v niZ nejsou tieba pfi-
davné prevodové mechanismy prevadéjici ro-
ta¢ni pohyb klasického motoru na linearni.
Linedrni pohony se navic vyznacuji velkou
rychlosti pohybu, presnosti jeho opakovatel-

Obr. 2. Primy linedrni synchronni motor s cizi
vzduchovou ventilaci firmy SEW Eurodrive

nosti a pracuji bez mechanického opotiebe-
ni. Nevyhodou jsou vysoké ndklady na pofi-
zeni podstatné odliSného pohonného systému
stroje nebo zafizeni v porovnani s typickym
rota¢nim pohonem.

Pohony s pfimymi linearnimi motory jsou
kompaktnéjsi a vyzaduji men$i montaZzni
prostor pii mensim poctu komponent, z Ce-
hoz vyplyva i jejich tissi chod a jednodussi

Obr. 3. Cdst sortimentu linedrnich motorkii
firmy Beckhoff

Obr. 4. Dva priklady kompletnich linedrnich os
se synchronnimi motory firmy Hiwin

udrzba. Motory se osvédcuji u manipulac-
nich zafizeni, polygrafickych stroja, balicich
a plnicich linek v potravinarském a farma-
ceutickém priamyslu, ve vyrobé polovodi-
¢t atd. Je s nimi dosahovano vétsi produk-
tivity a pohotovosti zavedeni pii zvySujicich
se rychlostech a zlepSeni celkové dynamiky
stroju. Pfimy linedrni pohon se v porovnani
napt. s kulickovym Sroubem jako pfevodem
vyznacuje mimoradné velkou presnosti polo-
hovani, v podstaté nevyZaduje Zadnou udrz-
bu, m4 mensi podil komponent podléhajicich
opotiebeni a tissi chod.

Gustav Holub, byvaly pracovnik
Vyzkumného iistavu elektrickych strojii, Brno

JelikoZ pro dimenzovéani pohonnych systé-
mil je zejména rozhodujici pomér technickych
pozadavki a nakladd, 1ze linearni motory na-
jit i ve Spi¢kovych pohonnych systémech, tedy
hlavné tam, kde cenové vyhodné soustavy ne-
spliiuji technické pozadavky. Dodavatelé po-
hont s pfimymi linearnimi motory se shoduji
v tom, Ze tyto pohony budou v souladu s rozvo-
jem novych technologickych postupti v mnoha
oblastech vytlaovat pneumatické a hydraulic-
ké pohony. Rostouci poZadavky na produktivitu
a dlouhou Zivotnost stroji a zafizeni budou zvy-
Sovat tlak na usporu elektrické energie. Pouze
moderni mechatronikou, mezioborovym spolu-
pusobenim mechanickych, optickych, elektro-
nickych a informac¢nich komponent a technik je
mozné realizovat ndro¢né automatizacni tikoly.
Dodavatelé linearnich pohonti pocitaji do bu-
doucna s nartstem trhu strojii a zatizeni s pri-
mymi linedrnimi motory pracujicimi témér vy-
luéné na principu synchronnich stroji s perma-
nentnimi magnety v sekundarni ¢ésti.

Obr. 5. Primy linedrni motor (vlevo) a vysoko-

momentovy pomalubézny bezprevodovy motor
(vpravo) firmy Baumdiiller

Obr. 6. Synchronni linedrni motor z nové rady
firmy Bosch Rexroth

Ve vSech vyrobnich a zpracovatelskych
oborech primyslu, kde jsou kladeny velké
pozZadavky na istotu pracovniho prostiedi,
presnost a dynamiku, energetickou a Caso-
vou uspornost, na plynuly a pfesny chod pii
vysokych rychlostech, se pfimé linearni po-
hony vyrazné prosadi. Naproti tomu se uka-
zuje, Ze v mnoha nendroc¢nych standardnich
pouzitich budou existovat rozsdhlé moznosti
pro uplatnéni hydrauliky a pneumatiky jako
pohonnych prostiedki.
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