Kombinovany rotacné linearni pohon

Pro moderni tiskatské stroje nové kon-
strukce firmy MAN Roland vyvinula divize
elektropohontl spolecnosti Siemens specidl-
ni mechatronickou pohonnou jednotku, kte-

Obr. 1. Kombinovany synchronni motor s moz-
nosti linedrniho pohybu rotoru 25 mm

ra u pracovnich valct k bezvadnému roztira-
ni barvy pouzivd misto dosavadnich mecha-
nickych pfenosovych prostiedkt (pfevody,
spojky, vystfedniky atd.) prostfedky mecha-
tronické s prisluSnym programovym vybave-
nim. Rotor jednotky vykondva nejen rotacni,
ale také vymezeny maly axialni pohyb.

Jde o kombinovany elektromotor se servo-
reguldtorem, jehoZ rotor miZe regulované
podle pozadavku zdkaznika vykonavat line-
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arni pohyb v rozmezi +25 mm pii otdckich
az do 1 850 min~'. Vzhledem k t&mto otac-
kam a velkému poctu ,,odpracovanych® pro-
voznich hodin odbornici hledali cestu ke kon-
strukci s nejmensim moZnym poctem pohyb-
livych komponent.

U realizovaného kombinovaného moto-
ru je rotacni pohyb dan synchronnim servo-
motorem s permanentnimi magnety v rotoru,
ktery se mize diky linearnimu pohonu po-
hybovat v axidlnim sméru. Aby bylo moZné
oba pohyby presné regulovat, je rotani osa
vybavena vysilac¢em impulzil a linearni osa
odmeéfovaci jednotkou. Obé osy jsou fizeny
z ménice frekvence typu Sinamics S 120,
ktery svou integrovanou inteligenci a vy-
konnosti umozituje modularni a pruznou
automatizaci.

Velikost axidlniho pohybu rotoru a jeho
rychlost 1ze nastavovat za provozu. Nezavisle
na tom jsou regulovatelné otacky motoru. Diky
této pruznosti maji tiskarny vice funkénich
mozZnosti a kvalita jejich tisku je lepsi. Novy
kombinovany pohon rovnéz zvysuje celkovou
ucinnost procesu, zlepsuje spolehlivost a pro-
dluZuje Zivotnost stroje. VSechny komponenty
integrované pohonné jednotky (motor, snimace
otacek a polohy, fidici a vyhodnocovaci elek-

tronika) jsou spojeny predkonfekcionovanymi
kabely s konektory a propojeny ptes rozhrani.
Tak vznika prichodny pohonny systém konfi-
gurovatelny podle potreby, jimZ lze pokryt Si-
roké spektrum tloh podle pozadavki zakaz-

Obr. 2. Nové offsetové tiskarské stroje firmy
MAN Roland vybavené elektropohonem a mé-
nici frekvence Sinamics S 120

niktl. Pouzitim uvedené systémové stavebni-
ce dodavatelé a uZivatelé novych tiskatskych
stroju vyznamné Setii naklady na zaskolovani
persondlu, uvadéni stroji do provozu a objem
skladovanych ndhradnich dild.
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Renomovany némecky casopis Elektro-
-automation usporadal diskusni férum, na
kterém se odbornici pfednich evropskych
a zamorskych dodavatelt elektrickych po-
hont vyjadfovali k soucasné aktudlni, Cas-
to diskutované homogenni fidici technice,
tj. k integraci SPS, funkce Motion Control,
CNC a robotické funkénosti do jedné fidi-
ci platformy. Experti Spickovych dodavate-
It uvadénych fidicich systému a servopoho-
ni na zakladé svych dosavadnich zkuSenosti,
zejména v oboru mimofadné narocné balici
a etiketovaci techniky, zhodnotili dosavadni
stav a naznacili perspektivu v uvedeném zpra-
covatelském oboru, a to napt.:

— jaké zvlastni pozadavky musi robotizova-
na pracovisté pfi riznorodych balicich tlo-
hach spliiovat a jaké regulacné technické
poZadavky je pfitom tfeba fesit,

— na co je nutné dbat pfi integraci robotiky
do systému stroje a jak lze pii kratkych ¢a-
sech pracovniho taktu ptedejit problémim,
zejména se synchronizaci funkci,

— zda tzv. homogenni fidici technika nepfi-
jateln€é nezvysuje slozitost balicich a eti-
ketovacich stroji a naklady na né,

— jaky konkrétni uzitek prinasi integrace ro-
botické funkce do balici techniky konstruk-
tériim stroju a jejich uzivatelim.

Pravé balici primysl je charakteristic-
ky raznorodosti produkce, ¢astym stiida-
nim balenych vyrobkl a velkou produkti-
vitou strojui. Proto roboty v téchto tlohach
musi pracovat velmi dynamicky, pii abso-
lutné synchronnim prabéhu procesu a spl-
fovat mimoradné pozadavky na pfesnost.
Podle nazoru respondentii Ize pfiméfené vy-
soké pozadavky na robotické fizeni v homo-
gennim integrovaném fidicim systému spl-
nit dokonce jednoduseji a efektivnéji. Proto
také Zadny z dotazovanych specialistll ne-
tvrdi, Ze by tato fidici platforma zvySovala
naklady na pofizeni nebo slozitost balicich
strojii. Zejména se diky jeho pouZiti zjedno-
duSuje udrzba, jelikoZ v systému nejsou ji-
nak pocetné jednotky CPU a neni zde Zadna
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prekazka pro komunikaci mezi SPS. Integ-
raci funkce Motion Control a fizeni s pro-
gramovatelnou paméti (SPS) do jednoho
fidiciho systému klesa pocet komponent,
rozhrani a nutnych vyvojovych a diagnos-
tickych nastroju.

Ugastnici diskusniho féra, jimiZ byli od-
bornici vyznamnych dodavateli elektric-
kych pohon, jejich fidicich systémi a robo-
tiky (Sigmatek, Motoman, Bosch Rexroth,
Rockwell, B+R, ABB, Elau a Mitsubishi),
se shoduji v tom, Ze integrace probiranych
robotickych prvkl do jedné fidici platfor-
my redukuje sloZitost, miZe byt realizova-
na prichodné, je snadno zvladnutelna a
Casto uZivateli pomaha v mnoha oblastech
automatizace. Toto plati zejména u balicich
stroju, které jsou Casto velmi uzce spjaty
s robotikou.
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