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Ménice frekvence ABB pro vytahy

Dodavky vytahti a jejich pohonti jsou v Ceské republice stabilné perspektivnim segmen-
tem trhu, protoZe na jedné strané pribyva novych kancelérskych a reziden¢nich komple-
x0 a na druhé strané mnozi provozovatelé starsich vytah( zacinaji vyzadovat vétsi pohod-

i, které jim mohou zajistit ménice frekvence.

Zejména v obytnych domech existuje
mnoho vytahd, které pohdni dvourychlostni
(nékdy také ale jednorychlostni) asynchronni
motor, spinany stykaci pfimo k siti. Jizda ta-
kovym vytahem je trhava, zastavovani v pod-
lazich je nepfesné a mechanické opotfebeni
vSech soucdasti je nezanedbatelné.

Popis ménicti frekvence ABB rady
ACSM1

Meénice frekvence typu ACSM1, uvadéné
na trh od roku 2007, jsou v nabidce stfida-
vych pohonti firmy ABB naprostou jednic¢-
kou co do programového vybaveni a moznos-
ti uZivatelskych softwarovych uprav. Vyrabé&ji
se jako moduly uréené k zabudovéni do roz-
vadéce s tim, Ze v souvislosti s instalovanym
vykonem (rozsah 0,37 az 150 kW) existuje
celkem Sest velikosti ramu. U vétsich vyko-
nu je kromé zakladniho vzduchového chlaze-
ni nabizeno také bezventilatorové provedeni
(cold-plate) a vodni chlazeni. Tyto pfistroje
obecné umoziuji fizeni asynchronnich mo-
tort i synchronnich motorti s permanentnimi
magnety, zpracovavaji béZné pouzivana zpét-
novazebni ¢idla (inkrementéalni enkodér, re-
zolver, sincos, absolutni enkodéry), ve stan-
dardu disponuji odporovym brzdénim a nové
také rekuperacnim brzdénim (s pouzitim pfi-
davného modulu ACSM1-204).

Uplatnéni nachazeji prfedevsim jako servo-
pohony, od nichZ je vyzadovéana velké dyna-
mika, pfesnost zastavovani a v nékterych pfi-
pohonu.

Z hlediska softwaru existuji dvé zdklad-
ni verze, a sice Speed&Torque (fidi motor
v otackové nebo momentové smycce) a Mo-
tion (umoZiuje navic i polohové a synchron-
ni fizeni — sledovani polohy podle jiného po-
honu nebo ¢idla).

Do logiky kazdého ménice miZe uZivatel
vloZit v podstaté neomezeny pocet programo-
vych blokii v§ech béznych typd, coZ v mno-
ha aplikacich dovoluje plnohodnotné nahradit
nadrazeny fidici systém. Stejné tak je moz-
né vytvaret libovolné uZivatelské parametry,
kterymi se doplni standardni sada.

Veskery firmware, parametry i aplikacni
program jsou uloZeny v odnimatelné paméto-
vé jednotce. Toto umoziuje pii poskozeni mé-
ni¢e jednodu$e pfemistit pamétovou jednot-
ku do nového ménice a pokracovat v provozu

zafizeni bez nutnosti zdsahu kvalifikovaného
technika elektrickych pohont. Stejné tak je
mozné separatné vymeénit vykonovou jednot-
ku a fidici jednotku (ktera je pro vSechny ve-
likosti rami identickd) a uSetfit naklady v po-
rovnani s ndkupem celého ménice frekvence.

Obr. 1. Rozvddec vytahu s ménicem frekvence ACSM1 Lift -
modernizace vytahu v obytném domé v Breclavi

|

Ing. Tomds Kraus,
produktovy manaZer, ABB s. r. 0.

Pohony typu ACSM1 byly pouzity v mno-
ha aplikacich pocinaje navijeckami (momen-
tové fizeni), pfes rozmanita polohovaci zafi-
zeni ovladana nadfazenym systémem (otacko-
vé fizeni) aZ po sloZité servopohony s vlastni
polohovaci logikou (polohové fizeni). Diky
mozZnosti synchronniho fizeni mohou tyto
meénice slouzit v aplikacich s vice provaza-
nymi pohony, jako jsou letmé pily nebo ba-
lici linky — zatim nejslozitéjsi realizovany
projekt byla navijecka bimetalovych pds-
ki, kde dochazi k proménnému
polohovému provazani tfi raz-
nych servopohont. Vzhledem
k hardwarové a softwarové vy-
bavé jsou ménice typu ACSM1
vhodné také pro pohony vyta-
ht. Mezi vyrobce vytahu, kte-
fi jiZz pouzivaji ménice frekven-
ce ABB, patfi napt. §védské fir-
my Motala Hissar a Kalea nebo
italské firmy Star Lift a Lenzi.

Programova verze ACSM1 Lift

Firma ABB uvedla u ménica
ACSM1 v bieznu 2010 special-
ni softwarovou verzi Lift, coZ je
jakési kombinace mezi verzemi
Speed&Torque a Motion, dopl-
nénd o mnoho specifickych funk-
ci, které se u vytahového pohonu
daji pouzit — jde napt. o prizpuso-
beni riznym bézné aplikovanym
zpusobtim fizeni pohonu pfes di-
gitdlni vstupy, kontrolu proklu-
zu mechanické brzdy, zpracova-
ni ¢idla tihy kabiny, automatic-
ky reset poruchy (podle jejiho
typu), kompenzaci tfeciho mo-
mentu nebo optimalizaci okamZi-
ku zpomaleni podle zbyvajici do-

Obr. 2. Pomalubézny synchronni vytahovy motor o vykonu
3 kW s mechanickou brzdou a inkrementdlnim enkodérem

jezdové vzdalenosti do patra.
Také zde muzZe uZivatel do-
plnit vlastni programové bloky
a parametry. Proto neni problém
napf. vlozit korekci zastavova-
ci drahy/Casu pro kazdé patro
zv14st a pro kazdy smér zvlast,
¢imz se potlaci odchylky zpu-
sobené nepresnou délkou a ne-
pfesnym umisténim stani¢nich
magnetl ve vytahové Sachté.
Vytahové ménice typu Lift
se hodi zejména pro vytahy, kde
je ponechan pivodni vytahovy
stroj — asynchronni motor s pfe-
vodovkou bez otackového cidla.
V rozvadéci je mozné ponechat
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i ptivodni fidici logiku s tim, Ze signaly, které
diive ovladaly stykace (nahoru-dolu, rychle-
-pomalu), jsou pfivedeny na fidici svorkovni-
ci ménice. Podle platnych norem je vSak nut-
né vést kabel z méni¢e do motoru pres dva
stykace v sérii, které béhem stani ve stanici
odpadaji a vede pres né€ i ovladani mechanic-
ké brzdy — jeden ze stykacl lze nahradit cer-
tifikovanymi bezpe¢nostnimi svorkami Safe
Torque Off (bezpecné odpojeni momentu) mé-
ni¢e ACSM1. Stani¢ni magnety nevedou pfi-
mo do vytahové logiky, kterd signal o dojezdu
do patra (pokyn pro uzavieni brzdy a vypnu-
ti pohonu) ziské z logického vystupu ménice
frekvence po plynulém zastaveni ve stanici.

Pilotni projekt nahrady stykacového fizeni
vytahu ménicem frekvence ACSM1 Lift byl
realizovdn v Sestipatrovém panelovém domé
v Bfeclavi (obr. 1), kde se zafizeni pouZziva
bez problému od dubna 2010.

Bezprevodovkové vytahové pohony (MRL)

Soucasnym trendem je pouZivat bezpre-
vodovkovy pomalub&Zny synchronni vyta-
hovy motor s permanentnimi magnety, ktery
je umistén v kompaktnim rdmu, s mechanic-
kou brzdou na opacné strané htidele (obr. 2).
Hlavni vyhodou je, Ze u novostaveb zcela od-
pada potieba strojovny, protoZe nad Sachtou
je umistén pouze tento motor, zatimco rozva-
déc je zabudovén do stény Sachty.

Reseni vytahu bez strojovny se oznacuje
jako MRL (machine-roomless). Misto klasic-
kych lan se pouZzivaji pryzové pasky (3 az 5
pasku vedle sebe), v kazdém je zalito nékolik
ten¢ich lanek. Pfinosem tohoto feSeni je vétsi

cidel zatiZeni kabiny

mechanicka odolnost (lanka se neptekrucuji),
pohodInéjsi jizda, mensi prokluzy a privésy.

JiZ v minulém roce tspéSné probéhly tes-
ty ménice frekvence ACSM1 Motion s poma-
lubéZnym synchronnim motorem. Protoze je
motor vybaven inkrementdlnim enkodérem,
sleduje ménic trvale polohu vytahu v Sachté.
V kazdém patie navic dochazi ke korekci po-
lohy, aby se eliminovaly nepfesnosti zptsobe-
né prokluzy a privésy. Na rozdil od klasické-
ho feSeni, kdy ma kazdé patro v Sachté kromé
stani¢niho magnetu jesté zpomalovaci mag-

Obr. 3. Detail nosnych pryZovych pdski a tenzometrickych

net shora a zdola (davé signél ke zpomaleni
na dojezdovou rychlost, kdyZ se kabina bliZi
k patru, kde ma zastavit), zde postacuji pou-
ze stani¢ni magnety, protoZe pohon si sprav-
ny okamzik zpomaleni spocitd sdm na zakla-
dé aktudlni polohy a rychlosti.

Menic¢ je také vybaven funkci automatic-
kého prométeni polohy pater, tj. po instalaci
pohonu staci jednou projet Sachtu a vzdéle-
nosti stanic se samo¢inné ulozi do parametrti
ménice. Obsluha pak samozfejmé mutiZze ko-
rigovat umisténi a délku stani¢nich magneta.
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Evakuacni rezim - napajeni ze zaloZniho
zdroje

PouZiti bezpfevodovkovych pohoni s se-
bou nese jesté jednu komplikaci, a to v po-
dobé evakuace osob pii vypadku dodavky
elektrické energie. Zatimco u starého vyta-
hového stroje s pfevodem napft. 1 : 50 neni
problém ve strojovné odbrzdit kabinu a kli-
kou ji pomalu dopravit do nejblizsi sta-
nice, u pomalubézného stroje (pfevod jen
1 : 2 — volna kladka) toto neni ve fyzickych
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Vysledkem je, Ze libovolné zati-
Zend kabina zastavuje v patrech
s milimetrovou pfesnosti.

Pravé proménlivé zatiZeni ka-
biny klade velké naroky na roz-
jezd, protoze do okamziku ote-
vieni mechanické brzdy nema
méni¢ informaci o tom, jak vel-
kou silou a jakym smérem bude
z4atéZ pusobit (protizavazi ma
standardné hmotnost naptl ob-
sazené kabiny, prazdna kabina
tedy zacne ,,padat nahoru* stej-
nym zrychlenim jako plna kabi-
na pada dolt). Na pésky se daji
pfipevnit tenzometricka ¢idla na-
péti (obr. 3) nebo Ize umistit sen-
zory do dvojité podlahy kabiny, coZ vSak vzdy
pomérné prodrazi celkovou instalaci. Optimal-
nim naladénim otdckového regulatoru ménice
ACSMI lze realizovat rozjezd bez poufZiti ¢i-
del, aniz by dochézelo k trhnuti ¢i propadim.
U vytaht s prevodovkou tento problém nena-
stava, protoZe tyto se vlivem tfeni po uvolné-
ni brzdy zpravidla samovolné nedaji do pohy-
bu. Pilotni aplikace ménice frekvence ACSM1
Motion se synchronnim vytahovym motorem
(MRL) by méla byt instalovana v kancelarské
budové v Praze jesté v tomto roce.

silach ¢lovéka. Proto je vyZadovéno, aby byl
pohon schopen vyuZzit energii ze ziloZniho
zdroje a dovézt kabinu do stanice elektric-
ky. Soucasti evakuacniho rezimu (standardni
funkce ménice ACSM1 Lift) muze byt také
kratké tvodni popojeti na oba sméry. Tim
se proméii, kterym smérem je tfeba pliso-
bit mensim vykonem (souvisi s aktualnim
obsazenim kabiny), aby byl pohyb vytahu
do stanice snazsi.

Otestovan byl evakuacni chod s napdjenim
z UPS - 230V, 50 Hz jednofazové. MéniCe
obecné umoziuji tzv. nizkonapétovy chod, tj.
stfidavé jednofazové napdjeni (200 az 480 V)
nebo stejnosmerné napdjeni (270 az 648 V) ze
zalozntho zdroje. V ptipadé, Ze se pouZivaji ba-
terie 0 niz§im napéti (nejméné vsak 48 V), je
k dispozici externi DC/DC modul typu JPO-01.
Z jeho vystupu si pak méni¢ frekvence odebira
stejnosmérné napéti 300 V potfebné pro fidici
desku, zatimco napéti pro motor je pfivedeno
ptimo z baterii (obr. 4). Pfi napéti baterii od 48
do 96 V je sice rychlost vytahu v evakuacnim
rezimu omezena na 10% jmenovité hodnoty,
ale s pouzitim modulu JPO-01 je piipadna eva-
kuace cestujicich zarucena.

Dalsi informace na:
http://www.abb.cz
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