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Rarita mezi primymi a linearnimi motory

Italska firma MPC specializujici se na vyro-
bu rdznych manipuléatord a robotd pro vy-
soké rychlosti, které pracuji v rezimu pick
and play (vezmi a uloZ), dokoncila predloni
vyvoj obloukovych linedrnich motort ,Gali-
leova koule” pro velmi rychlé manipulatory.

Elektropohon s obloukovymi linearnimi
motory sjednocuje v sobé prednosti linedrnich
a vysokomomentovych motorti do jednoho sys-
tému. Kompletni pohon sestava ze dvou pfi-
mych motord obloukovych, bez zubl v primar-
ni Casti s vinutim (tzv.“bez Zeleza*) a ze dvou
motort ,,se Zelezem™ (viz obr. 1). Spodni mo-
tor Teta 2 umoZiiuje plny rotacni pohyb robo-
ta a druhy motor obloukového typu Teta 1 do-
voluje natoceni jeho ramene o vice nez 105°.
Samotnd ramena Z1 a Z2 sestdvaji ze dvou li-
nearnich motoru ,,bez Zeleza“, které pohybuji
vzdy jednou ty¢i, na niZ je upevnén ovladaci
modul s tichopem. Tento tchop tvofi ptisavny
vakuovy modul, ktery je moZné pomoci motoru
natacet navic kolem vlastni osy. Toto uspofa-
déni poskytuje koncepci s péti stupni volnosti.

Hlavni pfednosti uvedenych prfimych ob-
loukovych motord je eliminovani pfevodo-
vého kinematického fetézce mezi motory
a zatézi. Vysledkem je zvySend spolehlivost,
nepatrné tolerance a nepatrné ztraty tfenim.

Obr. 1. Nazorné zobrazeni funkce robota s li-
nedrnimi obloukovymi elektromotory

Nékteré zndimé pohonné systémy pro mani-
pulacni roboty na bazi paralelniho kinema-
tického feSeni mohou premistovat predméty
o hmotnosti aZ 2kg ve valcovém pracovnim
prostoru s pramérem priblizné 1 m pii vys-
ce 25 cm. Sféricky robot Galileo Sphere po-

Gustav Holub, byvaly pracovnik
Vyzkumného iistavu elektrickych strojii, Brno

skytuje pracovni prostor s primérem 1,87 m
pii vySce 45 cm. Tim je k dispozici vysledny
prostor o objemu 1 000 1, v ném?Z 1ze pohy-
bovat pfedméty o hmotnosti aZz 4kg. Ridici
a vizualiza¢ni technikou 1ze dosdhnout ma-
ximalni rychlosti pohybu od 5 do 7,2 m-s™'.
Realizatorem fidiciho systému je renomova-
néa némecka spole¢nost B+R. Odmeérovaci po-
lohovy systém s optickymi senzory zarucuje
nastavovani polohy motort s pfesnosti 1 um.

Obr. 2. Pohled na horni ¢asti ramen kinema-
tického mechanizmu manipuldtoru

Popsany netradi¢ni pohonny systém umoziiu-
je az 150 pracovnich cykld/ichopt za minu-
tu a manipulator je uréen pro rychlé a presné
balici, montaZni a tfidici linky.

[In andere Sphdren gesteuert. Konstrukteur, 2008,
¢. 11,s.26-28.]
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