ROBO - soutéz pro studentské tymy

ROBOsouté? je studentskd souté? zorganizovand pro student-
ské tymy studentii Elektrotechnické fakulty CVUT v Praze. V le-
toSnim prvnim roéniku ROBOsoutéZe zvitézil robot, ktery dokd-
zal nerychleji projet bludistém predem nezndmych parametrii.
Souté? usporddala Katedra fidici techniky spolu s Katedrou ky-
bernetiky a Katedrou méreni FEL CVUT v Praze diky spoluprd-
ci s Institutem pro teorii systémiu a Fidici techniky na univerzité
ve Stuttgartu, kde pravidelné porddaji podobné soutéZe nazva-
né ROBORACE.

Cile a ucel ROBOsoutéze

Cilem soutéZe je ukdzat zdkladni myslenky povinného predmé-
tu ,,roboti*“ (pozn. red.: Zivotny rod slova ,,roboti* zvolen organizd-
torem zdmeérné!) nové koncipovaného pro prvni ro¢nik bakalarského
studijného programu Kybernetika a robotika. Tento pfedmét zahrnuje
poznatky z oborti automatického fizeni pohont, kybernetiky, méteni
a zpracovani signall. Tradi¢ni zacatek studia obecné totiZ neni piili§
atraktivni a ke zlepSeni dochazi aZ po ukonceni jeho bakalaiské ¢as-
ti. Cilem predmeétu ,,roboti je proto pribliZit mySlenky zpétnovazeb-
niho fizeni a teorie systémi, a proto pfiprava na soutéz a jeji vlastni
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Regeni Glohy se stavebnici LEGO MINDSTORMS

Obr. 1. Cilem soutéZe je ukdzat zdkladni myslenky predmétu ,roboti”
nové koncipovaného pro prvni rocniky studenti CVUT
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Obr. 2. Ukdzky néekolika konstrukcnich reseni mobilnich robotu ze sta-
vebnice LEGO Mindstorms NXT, které kromé pestré sady konstrukcnich
prvki obsahuji'i elektronické prvky - senzory, aktudtory a prvky regulace
a rizeni a hlavné mikroprocesor se vstupnimi a vystupnimi kandly.

pribeéh je predevsim motivacni. Predpokladem je, Ze experiment, kon-
struovani robotu-hracky, tymova prace a soutéZni moznost vitézstvi
efektivnéji vzbudi zdjem a motivaci studentll pro odborné predméty,
které budou nasledovat pozdéji ve vyssich ro¢nicich. Nezanedbatel-
ny je i nahled do inZenyrskych a védeckych tloh stimulujici formou
jiZ na pocatku studia.

Uéelem zadané sout&zni tilohy bylo jednak provéfit zakladni stu-
dentské znalosti fizeni, za druhé pripravit tlohu atraktivni pro Sirsi
publikum s moZnosti snadno a rychle urcit vitéze. Tyto predpoklady
stoprocentné splitovala dloha ,,prijezd robota bludiStém*.

referaty

Ke splnéni dlohy byly tymim katedrou poskytnuty stavebnice
LEGO Mindstorms NXT, které kromé pestré sady konstrukénich prv-
ka obsahuji i elektronické prvky — senzory (zvukovy, dotykovy, své-
telny a ultrazvukovy), interaktivni servomotory s rota¢nimi senzory
k presnéjsimu fizeni a hlavné inteligentni NXT kostku s 32bitovym
mikroprocesorem, se 3 vystupnimi a 4 vstupnimi porty, s maticovym
LCD displejem a podporou USB 2.0 a Bluetooth komunikaci. Inteli-

Obr. 3. ... jesté jedna zatdcka, a cil je na dosah!

gentni NXT kostka je programovatelna bud v blokové orientovaném
jazyce NXT-G (omezené), nebo v jazyce NXC odvozeném z jazyka
C, dokaze v redlném Case ovladat Ctyfi senzory a tfi aktuatory nebo
pomoci specidlniho LEGO Java opera¢niho systému (leJOS), ktery
umoziluje spoustét v kostce NXT Java kod (obr. 2).

V pribéhu ¢tyt tydnd se tymy na soutéZ pripravovaly tak, Ze mély
ze stavebnice zkonstruovat mobilniho autonomniho robota s imple-
mentaci fidicich algoritm (senzory, aktudtory, fizeni, programova-
ni). Mobilni robot mél byt schopen projet bludisté o pfedem neznamé
draze od startu do cile za pouziti prvkil automatické kalibrace, logic-
kého fizeni a rozhodovéni.

Priibéh a vysledky ROBOsoutéze

Vlastni soutéz se uskutecnila dne 7. kvétna v proslulé Zengerové
poslucharné v budové CVUT na Karlové ndamésti v Praze. Letoniho
prvniho ro¢niku ROBOsoutéZe se zucastnil maximalni pocet organi-
zacné zvladnutelnych tymui — osmnact. Miniméalni pocet tymu pro ko-
nani soutéZe byl dvandct. V pripadé prihlaseni vétsiho poctu tymu by
byly tymy vybrany na zakladé€ potadi jejich pfihlaseni.

Ve svéZi, studentsky soutéZivé atmosféie predvedly tymy vysled-
ky svého nékolikatydenniho usili. Parametry bludisté se tymy dozvé-
dély teprve hodinu pied akci, aby mohly doladit program svych mo-
bilnich robott. Pfi dvoukolovém klani tyma doslo jak na potlesk za
Uuspésné absolvovani drahy, tak na vybuchy smichu pfi ,,bezradnosti*
robota v kouté bludisté, nebo i na zklamani pti nedokonceni prujezdu.

Robot vitézného tymu Bloudilové dokazal projet dréhu za rekord-
nich 16 s. Pro srovnani — robot tymu Epic Fail (9. misto) ji urazil za
113 s. A tajemstvi vitézného tymu? Upfednostnéni dotykového sen-
zoru a zvladnuti jeho konstrukce.

Cenami v soutéZi byly kromé pohdru pro vitéze také 3x exter-
ni disk 160 GB (250 GB) + pivni samochladici sud CoolKeg (20 1),
3x flash disk 4 GB (8 GB) Kingston Data Traveler + samochladici sud
CoolKeg (20 1) a téZ vyhlidkovy let vrtulnikem — Leti§té To¢na, hrad
Karlstejn, lomy Velkda Amerika, Mexiko, Mald Amerika, Letisté Tocna.

Leto$ni prvni ro¢nik ROBOsoutéZe zcela jisté¢ naplnil oceka-
vani organizatort. Bliz§i podrobnosti jsou uvedeny na strankich
http://support.dce.felk.cvut.cz/roboti

(redakce Elektro)
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