repetitorium

Zakladni zapojeni instala¢nich obvodui (15. ¢ast)

Zapojeni se stykaci 10 (dokonceni)

Postupné spousténi skupiny ¢ty
tiifazovych asynchronnich motorii za
poutZiti stykaci ovladanych tlaitky

Stiskem dvojtlacitka SB2, SB3 sepne sty-
ka¢ KM1 (pres aretac¢ni kontakty KM2.2 —
blokovani souc¢asného chodu pres KM2) =
chod motoru M1.

Po uvolnéni dvojtlacitka SB2, SB3 se-
pne styka¢ KM2 — pres kontakt KM1.1, kte-
ry styka¢ KM1 sepnul, a sepnuty kontakt
KM3.2 napéjejici obvod civky KM2, = chod
motoru M2.

Po opétovném stisknuti a pridrzeni dvoj-
tlacitka SB2, SB3 sepne styka¢ KM3 = chod
motoru M3.

Po uvolnéni dvojtlacitka SB2, SB3 nasled-
né sepne styka¢ KM4 = chod motoru M4.

Celé zatizeni vypneme vypinacim tlacit-
kem SB1.

Provozni stavy chodu motoru jsou signa-
lizovéany svételnou signalizaci.

Spousténi trifazového asynchronniho
motoru piepinanim vinuti ,hvézda-
trojihelnik” a s brzdénim DC proudem:

Varianta s brzdénim DC proudem, ale
v rezimu ,,na vydrz* (drzeni tlacitka SB2)
byla uvedena v Elektro ¢. 2. Nyni uvadime
rezim bez vydrze, kdy pfemosténi tlacitka
SB2, a tedy napdjeni stykac KM3 (stykac
do hvézdy) i KM1, zajisti spinaci (pfemos-
tovaci) kontakt KM1.1:

Stiskem tlacitka SB2 se uzavie obvod sty-
kace KM1 a KM3. Elektromotor se rozeb¢h-
ne v rezimu ,hvézda®. Stiskem tlac¢itka SB3
se vypne styka¢ KM3 (hvézda) a zapne se
styka¢ KM2 — trojthelnik.

Nespravny chod smérti motoru M1 je za-
jistén vzdjemnym blokovanim stykaci KM3
a KM2 — areta¢nimi kontakty KM2.2, KM3.2.
Vypnuti chodu motoru M1 provedeme vypi-
nacim tlacitkem SB1.

Jeho stiskem a dal§im drZzenim se sepne
styka¢ KM4, pres ktery probihd brzdéni DC
proudem o napéti 24 V a zaroven se spina
opét styka¢ KM3 (hvézda). Ukonceni brzdé-
ni kon¢i uvolnénim tlacitka SB1.

Provozni stavy chodu motoru jsou signa-
lizovéany svételnou signalizaci.
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(pokracovdni — Zapojenti instalacnich
obvodii se spinaci pro nizké napéti)
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Obr. 1.

Postupné spous-
téni skupiny ctyr
trifdzovych asyn-
chronnich motord
za pouZiti stykacti
oviddanych tlacitky
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Obr. 2.

Spousteni tri-
fazového asyn-
chronniho motoru
prepindnim vinuti
+hvézda-trojihel-
nik” a s brzdénim
DC proudem
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