inovace, technologie, projekty

stavitelny pfes integrovany
nebo vzdéleny displej.
Kompakini design
Dilezita uspora mis-
ta v rozvadédi, diky velmi
kompaktnimu designu.
Vhodné rizeni
Bezpecnostni a stan-
dardni logické funkce mo-
hou byt jednoduse nakon-
figurovany pres PC nebo
pfimo na pfistroji pomoci
tlacitek a displeje. easy-

Safety nabizi jednoduché

Obr. 5. easySafety

Konfiguracni software easySoft - Safety

easySoft — Safety je uZivatelsky pratelské
konfiguracni prostiedi pro tvorbu bezpecnost-
nich aplikaci a také obecnych fidicich dloh.
Programy se tvoii kreslenim spinaciho sché-
matu, stejné jako u klasickych easy relé.

Oddélena spinaci schémata zabezpecuji
oddéleni mezi bezpecnostnimi a standardni-
mi funkcemi.

Obr. 6. Bezpecnostni funkcni bloky

Vyhody jednoho produktu

VSechny funkce v jednom pristroji

Oddélené standardni a bezpecnostni apli-
kace v jednom pfistroji zarucuji bezpecnou
manipulaci pro konstruktéry a flexibilitu pro
obsluhu.
ZvySeni pouZitelnosti stroje

Rychlé feseni problému diky diagnostice
funkénich blokd, méfeni dat a levny alarm na-

ovladani a dovoluje prova-

dét on-line diagnostiku u standardnich i bez-
pecnostnich funkcei. Aplikace easySafety mo-
hou byt jednoduse kopirovany a rychle vlo-
Zeny na zluty pamétovy modul.
Moznost rozsiteni a komunikace

Stejné jako easy800, Ize i easySafety do-
plnit o rozsifujici moduly easy pomoci roz-
hrani easyLink nebo ho pfipojit pres komu-
nika¢ni modul do sit¢ CanOpen, ProfiBus,
DeviceNet a ASi.

Integraci Fidicich funkci k efektivnosti

Renomovany némecky casopis Elektroau-
tomation uspotadal diskusni féorum, na kte-
rém se odbornici pfednich evropskych a za-
moriskych dodavateli elektrickych pohont
vyjadiovali k Casto diskutované ,.homogen-
ni fidici technice®, tj. k integraci SPS (fizeni
s programovatelnou paméti), funkce Motion
Control, CNC a robotické funkce do jedné
fidici platformy. Experti $pickovych uvadé-
nych fidicich systému a servopohont na za-
kladé svych dosavadnich zkuSenosti, zejmé-
na v oboru mimofadné naro¢né balici a eti-
ketovaci techniky, zhodnotili dosavadni stav
a naznacili perspektivu v uvedeném zpraco-
vatelském oboru, a to napt.:

O jaké zvlaStni poZadavky musi robotizova-
na pracovisté v balicich aplikacich spliio-
vat a jaké regula¢nétechnické pozadavky
je tfeba pfitom fesit,

O na co se musi dbat pfi integraci robotiky
do celé funk¢nosti stroje a jak se dé pfi
kratkych Casech pracovniho taktu prede-
jit problémlim, zejména se synchronizaci
funkci,

O zda tzv. homogenni fidici technika nezvy-
Suje neprijatelné ndklady a sloZitost bali-
cich a etiketovanych strojd,

O jaky konkrétni uZitek nabizi integrace ro-
botické funkce do balici techniky pro kon-
struktéry stroju a jejich uZivatele.

Pravé balici prumysl je charakteristicky
rtiznorodosti produkce, ¢astym stfidanim
produktd a vysokou produktivitou stroju.
Proto roboty musi v téchto aplikacich vy-
vijet vysokou dynamiku pfi absolutné syn-
chronnim pribéhu procesu a spliiovat mi-

mRe
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llustracni foto (zdroj: Energo-Robotics)

motadné naroky na ptesnost. Podle nazo-
ru respondenti se pfiméfené vysoké naroky
na robotické fizeni daji v ,,homogennim in-
tegrovaném fidicim systému“ splnit dokon-
ce jednoduseji a efektivnéji. Proto si také
z4dny z dotazovanych specialistii nemysli,

Gustav Holub, byvaly pracovnik
Vyzkumného tistavu elektrickych strojii, Brno

Ze by tato prichodna fidici platforma zvy-
Sovala ndklady nebo sloZitost balicich stro-
ju. Zejména se zjednoduSuje udrzba, jelikoZ
v systému odpadaji jinak pocetné CPU a ne-
ni zde Zadna prekazka pro komunikaci mezi
SPS. Integraci funkce Motion Control a fi-
zeni s programovatelnou paméti
(SPS) do jednoho fidiciho systé-
mu klesd pocet komponent, roz-
hrani a nutnych vyvojovych a dia-
gnostickych nastroji.

"1 | | Ucastnici diskusniho féra, ji-

miz byli odbornici vyznamnych
dodavatelii elektrickych pohoni
a jejich fidicich systémi a robo-
tiky (Sigmatec, Motoman, Bosch
Rexroth, Rockwell, B+R, ABB,
Elau a Mitsubishi) se shoduji
v tom, Ze integrace diskutované
robotické funkce do jedné fidi-
ci platformy redukuje sloZitost,
muZe byt realizovana prachodné,
je snadno zvladnutelnd a v mnoha
dé automatizacnich oblasti. To plati zejména
u balicich strojt. které jsou Casto velmi tzce
spjaty s robotikou.

[ZIEGLER, S.: Effizienz dank Integration. Elektro-
automation, 2008, ¢. 5, s. 17-21.]
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