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Zakladni zapojeni instala¢nich obvodui (13. ¢ast)
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Stisknutim zapinaciho tlac¢itka SB2 se se- vého relé a brz-
pne hlavni styka¢ KM1 pres rozpinaci kontakt déni DC proudem
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v nastaveném case vypne styka¢ KM3 v za-
pojeni do hvézdy a sepne stykac KM2 v za-
pojeni do trojihelniku.

Vypnuti elektromotoru M1 provedeme
vypinacim tlac¢itkem SB1. Stisknutim a pfi-
drZenim vypinaciho tla¢itka SB1 sepneme
styka¢ KM4, pres ktery probihd brzdéni DC
proudem 24V, a nasledné sepne styka¢ KM3
v zapojeni do hvézdy. Brzdéni motoru ukon-
¢ime uvolnénim vypinaciho tlacitka SB1.
Provozni stavy jsou signalizovany svételnou
signalizaci.

(pokracovdni — Dalsi varianty spousténi
asynchronnich motorii)
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