repetitorium

Zakladni zapojeni instala¢nich obvodu (11. ¢ast)

Ackoliv v primyslové praxi je pravdépodobné nej-

Cast&jsi aplikaci ovladani jednoho elektromotoru jed- H— 8 ?:or'uéi‘éni
nim spinacim zafizenim, neznamena to, Ze se elektri- ;‘3 : o trifdzového
kar nemize v provozu setkat s mnoha jinymi aplika- PE__ ¢ g asynchron-
cemi. Napiiklad v riiznych technologickych celcich, X1 niho motoru
jakymi jsou papirenské stroje, tiskdrenské stroje, po- pomoci
loautomatické a plné automatizované skladové a logis- FA1 “}) ZU;Z(JC%Z K ze
tické mechanismy, rozfadovace a prepravniky apod., 7 mist
je chod jedné sekce podminén funkei jiné sekce. Kro-
mé pneumatickych nebo hydraulickych pohont jsou
nejcastéjsimi zdroji mechanického pohybu pohony
elektrické, elektromotory.

Ve stavebnich, chemickych a strojirenskych pro-
vozech byva Casto zapotiebi ovladat z jednoho mista
vice motorl, nebo naopak z vice mist jeden motor.

Samoziejmé, Ze v takovych ndro¢néjSich provo-
zech je kromé technického hlediska bezpodminecné SB4.1
nutné jinym zptisobem zajistit i hledisko bezpec¢nosti, 1 >
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spravné obsluhy stroje a organizace prace. N o2 a2 > | _ :: '+

SB6.1
Spousténi trifazového asynchronniho motoru s > 1
pomoci stykace a tlacitek ze tfi mist . e 12
—0—.—0
Pro tuto aplikaci je zfejmé, Ze k ovladani (spous- HL1
- SN pod napétim

téni) motoru bude zapottebi tif (Ctyf, péti ...) paralel- S ey ®—"'
né vz’apOJen}'/ch tla.éitek, resp. Ze quuﬁténi pf)rflo’c.i tif e L poruch 1am
tlacitek bude ztrojnasobena funkce jako spusténi jed- .
nim tla¢itkem. Konkrétné budou pro spusténi motoru
paralelné zapojeny spinaci sady kontaktl tfi tlacitek
(SB4.1, SB5.1, SB6.1). TR gg;u%né

Vypnuti motoru budou zajistovat rozpinaci sady St spoustent i
vSech tfi tlacitek — na rozdil od spinacich sad vSak bu- PE_ & ; asynchron-
dou zapojeny sériové (SB1.2, SB2.2, SB3.2). X1 nich elek-

Na schématu je uvedena jednodussi varianta bez tromotorti
reverzace, pouze pro jeden smér otaceni. Kontakt FAt % pres stykace
KM1.1 zapina signalizaci chodu (HL2). ZZ'C:’;; Z i

Postupné spousténi tii asynchronnich
elektromotorti pres stykace pomoci tii tlacitek

Princip postupného spousténi spocivd v tom, Ze
styka¢ KM3 Ize spustit, pouze kdyZ jsou sepnuty sty-
kace KM1 a KM2. Funkce je v podstaté stejna jako
u ovladani jednotlivych stykact zapinacim a vypina-
cim tlacitkem.

Stiskem zapinaciho tlacitka SB2 (kontakt SB2.1)
se uzavre obvod civky stykace KM1 a v zapnuté polo- 2
ze je drZzen pfemostovacim kontaktem KM1.1.

Pfi sepnutém stykaci KM1 lze obdobnym zptiso-
bem ovladat styka¢ KM2 (kontakt SB4.1) a posléze 4
styka¢ KM3 (kontakt SB6.1).

K ovladani je pfipojena svételna signalizace.

(pokracovdni — Spousténi motorii s reverzact,

Zdkladni prvky a obvody. Nakladatelstvi BEN - technicka
literatura, Praha, 2008.
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