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Zakladni zapojeni instalac¢nich obvodui (8. Cast)

Zakladni zapojeni se stykaci 3

Blokovani dvou motor(i pomoci stykact
s blokovacimi tlacitky

V minulém dilu seridlu o obvodech se sty-
kaci jsme si ukdzali, jak lze dvéma stykaci
navzajem blokovat oba sméry otdceni jedno-
ho asynchronniho motoru. Tento typ motoru
je pro svou efektivitu a konstrukéni jednodu-
chost v priimyslu hojné vyuZivan, a proto se
s nim vétSina elektrikarth muze setkat témer
na kazdém kroku. Kromé konstrukéni jedno-
duchosti, a tedy i zna¢né odolnosti proti poru-
cham, se asynchronni motor pouZiva také pro-
to, Ze jeho otacky 1ze pomérné jednoduse fidit
prostfednictvim v soucasnosti velmi progre-
sivniho zafizeni - frekven¢niho ménice.

Ne vZdy vSak k ovlddani mechanismu
nebo zafizeni postaci jeden motor. Z provoz-
nich diivodd je napriklad zapotiebi mechanis-
mus ovladat dvéma (nebo vice) samostatny-

mi motory, kdy ale jejich soucasny chod je
vyloucen. Pak je vSak nutné oba motory na-
vzéajem blokovat, aby v pfipadé chodu jedno-
ho motoru nemohl nastat chod druhého mo-
toru (obr. 9).

Stiskem tlacitka SB2 se uzavie obvod civ-
ky styka¢e KM1. Rozpinaci (aretacni) kon-
takt KM1.2 rozepnutim znemoZiiuje moZnost
sepnuti civky stykace KM2, a nemuze tedy
dojit k jeho naskoceni. Takto jsou oba stykace
navzdjem jiStény (KM2.2, KM1.2).

Teprve po vypnuti stykate KM1 Ize spus-
tit styka¢ KM2. Zptisob vypnuti stykace je
obvykle dan rGznymi aplikacemi podle po-
tfeb konkrétniho provozu (koncovy spinac
na konci drdhy, ¢asové relé, ukonceni ope-
race apod.).

Uvedené schéma je principidlni, tedy pou-
ze pro ukazku zakladni funkce blokovani
dvou motord, resp. pouze s doplnénim za-
kladnich signaliza¢nich obvodt ukazujicich
provozni stav. V praxi je obvykle chod dvou
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Obr. 9. Schéma zapojeni dvou trifazovych asynchronnich motord blokovanych stykaci

motoru a provoz zafizeni viibec zkombino-
vén sloZitéji, naptiklad s ochranami jak pro-
vozniho zafizeni, tak s ochranami vlastni-
ho motoru.

V uvedeném schématu je ve vedeni k mo-
torim zafazena ochrana nadproudovym relé
FA3 (FA4). Relé maji ochrannou funkci pro-
ti nadproudiim, ke kterym dochazi v riznych
provoznich zatézovych stavech, ale zejména
pfi spousténi motora.

Ve schématu je nadproudové relé FA3
(FA4) zapojeno v napdjecim obvodu pred
styka¢em KM1 (KM2). Je umisténo na vy-
vodech ke svorkam motoru U1, V1, W1, tedy
v napajeni motoru. To znamena, Ze kdyZ je
v sérii s vinutim motoru, je nadproudové relé
v ¢innosti také v obvodu ,,hvézdy*.

Umisténi nadproudového relé v napdje-
ni motoru je jedna moZnost zapojeni. Dru-
hd mozZnost je jeho umisténi v napajecim
vedeni. Vypinaci Cas se tak zvysi priblizné
Ctyfikrat az Sestkrat. V zapojeni do ,,hvéz-
dy* proud protéka pres relé, ale relé nena-
bizi plnou ochranu, nebot jeho mezni hod-
nota proudu je zvySena na 1,73nasobek fa-
zového proudu. Nabizi vSak ochranu proti
nerozb&hnuti.

Spousténi motor(

Spousténi motort je jev, pti kterém do-
chézi k razantnimu nartstu zabérového prou-
du (proudovy naraz). VétSinu asynchronnich
motorl v béZném provozu, do vykonu v jed-
notkdch kW (resp. 3 az 5 kW), Ize obvyk-
le pfipojit pfimo na sit. V mnoha provozech
vsak jsou i motory a zafizeni o vyssich vy-
konech, a ty nelze pfipojit na distribu¢ni sit
piimo, ale pomoci spoustéct. To se tyka pre-
devsim primyslovych provozi a pfipojovaci
prikony jsou smluvné limitovany piislusny-
mi rozvodnymi spole¢nostmi.

Zakladni zpisoby spousténi motori:

O statorovym spoustéem - spoustéce s mek-
kym startem (softstartéry) od nejriznéjsich
renomovanych vyrobct,

O spoustécim transformatorem,

rozbéhovou spojkou.

O kombinaci zapojeni ,,hvézda-trojihelnik*.

[m}

Pravé zapojeni ,hvézda-trojihelnik* je
provadéno pomoci stykacu s tladitky, a proto

se ho bude tykat pristi pokracovani Zdklad-
nich zapojeni se stykaci.

(pokracovdni — Spousténi motorii, spous-
teéc¢ ,, hvézda-trojiihelnik )
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