repetitorium

Zakladni zapojeni instalaénich obvodii (7. Cast)

Zakladni obvody se stykaci (pokracovdni)

d) blokovaci obvod

Blokovaci obvod blokuje (eliminuje) sou-
¢asnou funkci dvou zapojeni pro pfipad, Ze
soucasna funkce by mohla byt pficinou hos-
podarskych skod nebo ujmy na zdravi. Nej-

V reverzacnim zapojeni tedy nesmi byt
souCasné sepnut styka¢ KM1 (otacky vle-
vo) a styka¢ KM2 (otacky vpravo), protoZe
soucasnym sepnutim obou hlavnich kontak-
th by doslo ke vzdjemnému zkratu dvou fazi
L1 a L3 — obr. 8. Pro obraceny chod asyn-
chronniho motoru sta¢i na jeho svorky pfi-

[N
e 9
== & &
L3 _3 o .
ze :9 o
@ ® |
X1
FA2
FA‘I\ l
KM1 KM2
4 KM22 o Fxmt |5
~F ALz 13
| HL2
2 vievo . E
KM1.2 KMz | 2
3 ~F + ALA2 1
HL3
4 vpravo
— HLA
5 & na m ® 5
oo HL4
m
6 i porucha .

Obr. 8. Reverzacni stykacové zapojeni s blokovacimi kontakty a signalizaci

CastéjSim pouzitim je vzajemné blokovani
obou smért toceni (otacky vpravo i vlevo)
pohédnénych strojii. Pfitom pravé vyuZiti obou
sméri otdceni (obraceni chodu stroje, zmeé-
na smyslu otaceni, reverzace) je v primyslo-
vé praxi velmi rozsifené (pasové dopravniky,
vytahy, transportéry apod.). Je vSak logické,
Ze v jeden okamZzik musi byt ve funkci pou-
ze jeden smér otaceni a druhy smér musi byt
spolehlivé blokovan.

vést prehozené faze, ty jsou ,,pfehozeny* pra-
vé na stykacich.

Je-li zapnut (pfiskocen) styka¢ KM1, je
napdjeni civky stykace KM?2 zapojeno pies
rozpinaci (blokovaci) kontakt KM1.2 (a na-
opak) — tak brani blokovaci kontakt KM1.2
v proudové vétvi 3 vybaveni (pfiskoceni) sty-
kace KM2.

To znamena, Ze priskoceni jednoho styka-
Ce ,,automaticky* brani vybaveni druhého sty-

b) ,

Obr. 9. Ukdzka reverzacnich stykacu ve vyta-
hovém rozvadéci

a) ze 70. aZ 80. let minulého stoleti,

b) soucasné provedeni s ménicem frekvence

kace. V praxi byva jesté toto elektrické bloko-
vani doplnéno aretaci — mechanickym vza-
jemnym blokovanim moZnosti vybaveni obou
stykacii. Proto se také blokovacimu kontaktu
nékdy tika aretacni.

V kompletné zapojeném obvodu je vSak
zapotiebi nejen ménit smysl otaceni, ale také
signalizovat provozni stavy (chod, porucha
atd.). Cely ovladaci okruh zafizeni je napa-
jen z jedné faze pres tepelné proudové relé
FA3 (jisténi FA1) a vypinaci tlacitko SB1.
Ze ovladaci ¢ast je pod napétim, signalizu-
je kontrolni svitidlo HL1, levy a pravy chod
elektromotoru je signalizovan kontrolnimi
svitidly HL2 a HL3. Porucha motoru je sig-
nalizovana pres kontakt tepelného relé kont-
rolnim svitidlem HL4.

Toto je nejjednodussi ovladaci obvod sty-
kacového ovladani chodu motoru. V pfistim
pokracovani si ukdZzeme spousténi dvou trifa-
zovych asynchronnich motorQ se vzajemnym
blokovanim stykact pomoci tlacitek.

(pokracovdni —
Obvody pro spousténi motorii)
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