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Zakladni zapojeni instalac¢nich obvodui (6. Cast)

Zakladni obvody se stykaci

Stykac (obr. 4, 5) — elektromagneticky spi-
naci pfistroj, ktery spina sady svych kontak-
th prostfednictvim civky, na niZ je pfivedeno
napéti. Civka-kotva, umisténa v téle stykace,
vtdhne jadro, které mechanickym pfevodem
ovlada sady pohyblivych spinacich a rozpina-
cich kontaktt. Kontakty se déli na hlavni (si-
lové) a pomocné. U stykaci jsou hlavni prou-
dové kontakty spinaci (napf. po sepnuti pfi-
vod tif fazi na motor). Pomocné kontakty jsou
spinaci (v klidu rozepnuty, pfipraveny k se-
pnuti) nebo rozpinaci (v klidu sepnuty, pfi-
praveny k rozepnuti). Vyménou jednotlivych
¢asti, napriklad sady kontaktd nebo civky, je
mozné styka¢ upravit pro jiné napéti nebo vy-
bavit jej jinym typem kontakt.

Obr. 4. Vzduchovy stykac s typovym oznace-
nim V250E 230 V

Na stejném elektromagnetickém mecha-
nickém principu je zaloZen dal$i znamy spi-
naci piistroj — relé. Stykace a relé maji po-
dobnou konstruketi, princip i charakteristické
parametry. Vykonové se vsak lisi — styka-
¢e jsou uréeny pro mnohem vétsi vykony
nez relé.

Stykace se rozdéluji do kategorii podle
druhu proudu a pouziti. Pfislusna kategorie
musi byt na stykaci uvedena.

Stykace se pouZivaji v ovladacich obvo-
dech, napf. pro stfedni vykony jako fidici
stykaCe. Zafizeni s vét§im vykonem, napfi-
klad motory, jsou napdjena pres vykonové
stykace.

Stykace (a relé) jsou nezbytnym prvkem
fidicich a ovladacich (a dale i pfidrznych
a blokovacich) obvodu. Vybaveni stykace
(sepnuti) je zpravidla zajiSténo ovladanim
tlacitek (rozbéh, chod, stop, vpred, vzad ...
ad.). Vybaveni v§ak miZe byt zajisténo podle
konkrétni aplikace i dalSimi zpiisoby - tlakem
vody, vyskou hladiny (dosaZeni ¢idla stoupa-
jici hladinou, plovdkem) apod. Stav obvodu je
zpravidla signalizovan signélni Zarovkou za-
pojenou v obvodu pomocnych kontaktd.

Ovl4déni tlagitky

Nejjednodussi obvod je obvod ovlddany
jednim spinacim tlac¢itkem. Doba stisku tlacit-
ka znamena piivod napéti na kontakty civky
a jeji vybaveni, po uvolnéni stisku se obvod
prerusi a civka odpadne. Takto jednoduché
obvody se vSak zpravidla v primyslu nepou-
Zivaji. Praxe vyZaduje obvykle bud vice spi-

Obr. 5. Stykacovd klasika - typ V13c. Po stra-
ndch pomocné, nahore hlavni kontakty

drznym* kontaktem 14-13, na civku se tedy
stale dostava napéti a stykac je vybaven. Ob-
vod je mozné prerusSit rozpinacim tlacitkem
S1 - stykac odpadne, pomocny pridrzny kon-
takt rozepne a uvede se do klidové, rozepnuté
polohy, pfipravené k sepnuti.

Pridrzné kontakty jsou spinaci a zapojuji
se paralelné k zapinacim tlac¢itkim.

Stykac 1ze opét zapnout stisknutim zapi-
naciho tlacitka S2. Takové obvody se pouZi-
vaji naptiklad pro ovladani motori — je tak
zajisténo, Ze motory strojii se po nahodném
vypadku sité samy nerozbéhnou.

¢) postupné piepinany obvod

V takovém obvodu je spinani moZné pou-
ze v ur¢itém potadi. V obvodu na obr. 7 je
mozné styka¢ Q2 zapnout jen tehdy, je-li se-
pnut zapinaci kontakt Q123-24 stykace Q1
v proudové vétvi 3. Naptiklad pii ovladani i
dopravniki se zapne ptimo dopravnik 1. Do-
pravnik 2 je moZné zapnout, jen je-li v pro-
vozu dopravnik 1. Dopravnik 3 je moZné za-
pnout, jen jsou-li zapnuty dopravniky 1 a 2.

(pokracovdni — Zapojeni obvodii
se stykaci)

nacich (a rozpinacich) mist (v po-
¢tu 1 aZz n), nebo ovladani s piidrz-
nym kontaktem, nebo obvody pro

a)l rozsiteni spinacich mist

postupné a blokované spinani.

a) vétsi pocet spinacich (rozpina-

cich) mist

K vybaveni civky Q1 (obr. 6a)
dojde po stisku (spinaciho) tlacitka
S3 (nebo S4 ....az Sn). Faze L se na
kontakty civky dostane pies rozpi-
naci tlacitka S1 (nebo S2 ....aZ Sn),
ktera jsou v klidu sepnuta.

Vsimnéte si, jak se kresli vy-

pinaci tlacitka (S1, S2) — zapojuji
se sériové (kterékoliv prerusi ob-

vod = vypne), a jak se kresli zapi-

naci tlacitka (S3, S4) — zapojuji se L ,l, _

paralelng (kterékoliv spoji obvod — .

= zapne). sik=

L

b) zapojeni s pridrznym kon- SEI--'_ EJ'1_ S:H-: u;\ 54 I--'_ u;\
taktem = = = = = =
U pridrzného obvodu (obr. 6b) 1 o =)

se pripoji civka Q1 stykace kratko- ai oz

dobym stisknutim zapinaciho tla- = &=

¢itka S2 k napéti. Civka pfitdhne - - -

kotvu, kterd ovlada jak hlavni, tak mq: IJZ{ EIS{

pomocné kontakty. Jeden z pomoc- N, EI:[:I b=l =2

nycvh kontzjlktﬁ Ql lfl—l 3erdy sepne i 1 2 3 4 H B

a pfemosti zapinaci tlacitko S2. Je dopravipés 1 dopravnipds 2 dopravni pés 3

tedy mozné jej uvolnit, protoZe ob-

vod je jiZz sepnut pomocnym ,,pfi-

Obr. 7. Ridici obvod s postupnym spindnim
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