Servoménice ACSM1 -
rychlost a efektivita pro vyrobce stroju

Marketingové oddéleni vyrobniho zdvodu mé-
ni¢a frekvence firmy ABB v Helsinkach FIDRI si
nechalo zpracovat analyzu trhu v oblasti ménict
frekvence. Z vysledk{i nezavislé analyzy vyply-
nulo, Ze FIDRI v minulém roce vyrobilo nejvét-
st instalovany vykon v ménicich na evropském
trhu. Firma ABB doséhla u ménicd nad 100 kW
majoritniho podilu na evropském trhu. Proto
vysledky analyzy naznacuji jako dalsi moznost
rdstu pronikani na trh s mensimi ménici pro vy-
robni stroje. Proto byl vyvinut méni¢ ACSM1,
ktery je nyni uvadén na cesky trh.

Zakladni vlastnosti ménice

Méni¢ ACSM1 (obr. 1) je vyroben pro
stroje a vyrobni zafizeni. Radi se do skupiny
machinery drives (strojni pohony). Rychlost
servoménice a pfiméfend cena byly hlavnimi
pozadavky na vyvoj tohoto produktu. Ve sna-
ze vyhovét zdkaznikovi je méni¢ velmi mo-
dularni. Jeho pfednosti se pfedevsim uplatni
tam, kde je nutna vysoka rychlost polohovani.
Je to napft. u stroju pro zpracovani materialu,
u obrabécich a balicich strojii (obr. 2).

Motory, pro které je ACSM1 urcen

ACSM1 je primarné uréen pro stiidavé
synchronni motory s permanentnimi magne-
ty (PM), dfive také nazyvané jako stejnosmér-
né bezkartacové servomotory (DC brushless
servomotors). ACSM1 je primarné uréen pro
motory s permanentnimi magnety (PM) a
bezkartacové stejnosmérné servomotory (DC
brushless servomotors). ABB dodava dva
typy motort s PM. Jsou to motory typu MS
(obr. 3) s rozsahem momentt 1,1 az 38,8 N-m,
které jsou opatieny rezolvery. Druhym typem
motort s PM jsou motory 9C, dodavané s roz-
sahem momentt 1,2 az 33 N-m. U téchto mo-
tord lze volit druh zpétné vazby: absolutni
enkodér Hiperface SIN/COS, absolutni enko-
dér EnDat SIN/COS, inkrementalni ¢idlo
TTL nebo HTL nebo rezolver. Oti¢ky moto-
ru jsou emulovany na vystup TTL.

Pro vyrobce strojti je vyhodou, Ze 1ze k to-
muto meénici pripojit i béZny asynchronni mo-
tor, a tak mit mozZnost ve stroji pouZit jen je-
den druh ménic¢d. ACSM1 vyuziva patento-
vanou technologii pfimého fizeni momentu
DTC (Direct Torque Control).

Pamét flash

Meénic je dodavan s paméti typu flash MU
(Memory Unit). V paméti je firmware, jsou
zde nastaveny parametry ménice, popt. je tu
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i vysledek programu SPC (Solution Program
Composer). Vyjimatelnda MU minimalizuje
prostoje vyrobni linky. Pfi poruse ménice jej
staci jen vyménit a pivodni pamét zasunout
zpét do nového ménice. Dalsi nastavovani
a prepisovani parametrd neni zapotiebi.

Softwarové varianty

ACSMI1 je dodavan ve dvou softwaro-
vych variantdch (obr 4). Prvni verze firmwa-

ru je klasicky méni¢ frekvence fizeni rych-
losti a momentu (speed and torgue control),
kde vstupem je zadani otdcek nebo momen-
tu, at jiz prostfednictvim analogového vstupu,
nebo sbérnici Fieldbus. Zpétna vazba z moto-
ru je emulovana na vystup TTL pro piipad-
ny externi regulator polohy, at je ¢idlo ota-
cek jakékoliv.

Druhé verze firmwaru je roz$ifeni prvni
verze softwaru o Cast fizeni polohy (moti-
on control) se vsemi klasickymi, obvyklymi
a potfebnymi funkcemi servopohonu, jako

jsou napft. cyklicka korekce,
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vacka, relativni nebo absolut-
ni synchronizace.

Ménice mohou mezi sebou
komunikovat prostfednictvim
protokolu DDCS (Distributed
Drive Control System, distribuo-
vany systém fizeni pohonu)
s rychlosti 8 Mbit-s™' RS-485.
Komunikace umoziuje spojeni
peer-to-peer, master—follower
a synchronizaci os virtual mas-
ter s nepresnosti do 5 ps.

Modularita

Menice urcéené pro vestav-
bu do stroji jsou modularni.
Zalezi na uzivateli, zda pou-
Zije vstupni reaktor, nebo ne.
Vyrobce reaktor doporucu-
je, protoZe ten omezuje zpét-

Obr. 2. Pouziti

ny vliv ménice na sit a snizu-
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Obr. 3. Servomotor s PM, typ MS
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Obr. 4. Softwarové varianty ACSM1

je naméhani stejnosmérného meziobvodu.
K ménici je mozné doplnit filtr EMC, se kte-
rym je sestava pohonu certifikovéana pro kate-
gorii C2 podle EN 61800-3. Za danych pod-
minek 1ze stejnosmérné meziobvody ménica
spojovat. Spojenim se ziskaji vyhody pfi dy-
namickém brzdéni. Pro potfebu velmi dyna-
mického brzdéni se rezistory dopliuji k vét-
$im méni¢um. Pfi mensim brzdéni se brzdné
rezistory mohou vynechat a nepouZzit viibec.
U ménicid s vykonem do 45 kW je jiZ brzdny

bu z motoru a emuluje inkre-
mentdlni signdl s drovni TTL
pro pripadné zpracovani rych-
lostni smy¢ky mimo méni¢. Do slotli 1 a 2 je
rovnéZz mozné zasunout moduly pro rozsite-
ni analogovych a digitalnich vstupli a vystupl
FIO. Slot 3 je ur¢en pro komunikac¢ni modul
(volit 1ze mezi moduly ProfibusDP, Device-
Net, Ethernet nebo CANopen).

Bezpecnostni funkce

Na pracovnich strojich se lze téméf vzdy
setkat s poZadavky na bezpecnostni funkce.
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Menic je vybaven svorkami, na které se za-
poji externi bezpecnostni relé. Dojde-li k roz-
pojeni kontaktli, méni¢ odpoji motor od na-
pajeni. Funkce se nazyva STO (Safe Torque
Off, bezpecné odpojeni motoru od napdjeni).
STO vyhovuje pozadavkiim bezpec¢nostni
normy IEC 61508 pro SIL 3.

Vykonovy rozsah

V soucasné dobé je vykonovy rozsah 0,75
az 45 kW, pozdéji budou uvedeny na trh mo-
duly E s vykonem do 110 kW. Soucasny roz-
sah je pokryt moduly Ctyf velikosti: A, B, C,
D. Moduly C a D jsou dodéavany téZ ve vari-
anté bez chladice cold plate, tj. ptipad, kdy je
k chlazeni vyuZivana sténa, na kterou je mé-
ni¢ nainstalovan.

Softwarové vybaveni

K dispozici jsou tyto softwarové nastroje:
O MCSize — program pro dimenzovani ser-

vopohont (obr. 5),

O Drive studio — diagnosticky program pro
uvadéni pohontl do provozu,
O Solution Program Composer (SPC) —pro

blokové programovani (obr. 6).

Me¢éni¢ se programuje zménou paramet-
ri prostfednictvim programu Drive studium
nebo dopliiovanim standardnich funkénich
bloka podle IEC 61131-3 k blokam, které
ménic jiZz obsahuje. V budoucnu bude mozné
dokoupit knihovny bloku pro specifické tech-
nologie — technology function libraries.

Dalsi informace mohou zdjemci ziskat na
adrese:

ABB s. 1. 0.

Sokolovska 84-86, 186 00 Praha 8

tel.: 222 832 111, fax: 222 832 310

e-mail: lubos.komas@cz.abb.com
http://www.abb.cz
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