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Autonomní jízda – evoluce nebo revoluce?

„Brain off“„Foots off“ „Hands off“ „Eyes off“

Stupeň 0 Stupeň 1-2 Stupeň 3 Stupeň 4 Stupeň 5

Neautomatizovaná

Řidič ovládá vozidlo,
systém pouze informuje

Částečně
automatizovaná

Řidič kontroluje
automatizované funkce
(vozidlo převezme
podélné a / nebo příčné
vedení)

Podmíněně
automatizovaná

Systém sleduje svoje
funkční limity a nabízí se
řidiči, pokud jsou
splněny všechny
podmínky.

Plně
automatizovaná

Systém zvládne všechny
úkony zcela samostatně
v rámci své konkrétní
role.

Bezpilotní

Systém zvládne všechny
úkoly za všech situací,
řidič není potřeba

Pilotované (automatizované) funkceAsistované funkce Autonomní
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Autonomní jízda – stavební kameny

Člověk – nepotřebuje přesné informace o velikosti, rychlosti a trajektorii objektů

Machine – informace o velikosti, rychlosti a trajektorii objektů je kritická

Člověk

Varovný sensor

Primární sensor

Permanentní učení

Predikce
Reakce

Mapa statických objektů

Tracking dynamických obj.

Sensorika vozu

HDM data

Datová fůze

C2X komunikace

Reakce

Stroj
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Autonomní jízda – Tesla 3
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Autonomní jízda – konzervativní senzorický set

Monitor
řidiče
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Autonomní jízda – HMI

Nové funkce a nové výzvy

§ Práce a zábava vs. bezpečnost

§ Zábava vs. regulatorní požadavky

§ Zábava vs. informace o jízdě

§ Zábava vs. nevolnost

§ Externí komunikace

Zdroj: Harman
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Autonomní jízda – virtuální vývoj a testování

§ Virtuální realita pro design vozu

§ Simulace senzorických systémů

§ Testování – MiL, SiL, HiL

§ Testování v simulovaném prostředí

5120 × 2880
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Autonomní jízda – testování a validace

§ Strategie pro autonomní jízdu – Ministerstvo dopravy

§ Projekt Pegasus

§ Testování subsystémů a systémů, integrace

§ Deterministické testy – testovací polygon

§ Statistické testy – v reálném provozu

Zdroj: iDnes
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Autonomní jízda – C2X komunikace

§ C2I - komunikace vozu s infrastrukturou

§ C2C – komunikace vozu s vozem

§ Projekt C-ROADS

§WLANp a/nebo LTE 5G ?

Zdroj: Ministerstvo dopravy
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DĚKUJI ZA POZORNOST

POJĎTE S NÁMI TVOŘIT AUTOMOBILY BUDOUCNOSTI


