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Autonomni jizda
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Autonomni jizda — evoluce nebo revoluce?
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Autonomni

Neautomatizovana

Ridi¢ ovlada vozidio,
systém pouze informuje

Casteéné
automatizovana

Ridi¢ kontroluje
automatizované funkce
(vozidlo prevezme
podélné a / nebo pri¢né
vedeni)

Podminéné
automatizovana

Systém sleduje svoje
funkéni limity a nabizi se
fidi¢i, pokud jsou
splnény vSechny
podminky.

Plné
automatizovana

Systém zvladne vSechny
ukony zcela samostatné
v rdmci své konkrétni
role.

Bezpilotni

Systém zvladne vSechny
ukoly za vSech situaci,
ridi¢ neni potreba
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Autonomni jizda — stavebni kameny

Clovék
Primarni sensor s .@ : Predikce
> Ay
Varovny sensor ) G Reakce
A Permanentni uéeni
Sensorika vozu
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HDM data Reakce
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C2X komunikace Tracking dynamickych obj. —

Clovék — nepotrebuje presné informace o velikosti, rychlosti a trajektorii objektd

Machine — informace o velikosti, rychlosti a trajektorii objektt je kriticka
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Autonomni jizda — Tesla 3

Rearward Looking Side Cameras Wide Forward Camera Main Forward Camera Marrow Forward Camera
Max distance 100m Max distance 60m Max distance 150m Max distance 250m
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Rear View Camera Ultrasonics Forward Looking Side Cameras Radar
Max distance 50m Max distance 8m Max distance 80m Max distance 160m
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Autonomni jizda — konzervativni senzoricky set

Umgebungskamera
360° environment camera

Long-Range-Radar
Long range radar
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Laserscanner
Laser scanner
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Umgebungskamera
360° environment camera

Front-Kamera
Front camera

Ultraschallsensoren
Ultra sonic sensors

) Fidice

Ultraschallsensoren
Ultra sonic sensor

Monitor

Umgebungskamera
360° environment camera

Mid-Range-Radar

Mid range radar

Umgebungskamera ——
360° environment camera
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Mid-Range-Radar
Mid range radar

seitlich
Side ultra sonic sensor

Ultraschallsensoren seitlich
Side ultra sonic sensor
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Autonomni jizda — HMI

Nové funkce a nove vyzvy
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Prace a zabava vs. bezpec€nost
Zabava vs. regulatorni pozadavky
Zabava vs. informace o jizdé
Zabava vs. nevolnost

Externi komunikace
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Autonomni jizda — virtualni vyvoj a testovani ' | 2 '

Virtualni realita pro design vozu
Simulace senzorickych systému
Testovani — MiL, SiL, HiL

Testovani v simulovaném prostredi

5120 x 2880

170° FQV
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Autonomni jizda — testovani a validace

Strategie pro autonomni jizdu — Ministerstvo dopravy

Projekt Pegasus E=Siwes

Testovani subsystému a systémd, integrace

Deterministické testy — testovaci polygon
Statistické testy — v readlném provozu

B

L STTemsmme e SR S S R

Rl e )

Zdroj: iDnes /i AURELCZ 18 00524 045
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Autonomni jizda — C2X komunikace

C2l - komunikace vozu s infrastrukturou

C2C — komunikace vozu s vozem

Green Light Speed Advisory

Projekt C-ROADS

Emergency Vehicle Approaching

WLANp a/nebo LTE 5G ?
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Zdroj: Ministerstvo dopravy‘

EU
National Traffic Centers
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