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Technicke vyzvy

Technical Challenges

Bezpecné, spolahlivé / robustné prepojenie jednotlivych
komponentov

ZLabezpecenie
dynamickych parametrov

Headlamps

Infotainment

HV battery ‘

InvenerT

-
E-machine%

Zabezpecenie efektivneho
foku energii

- > Optimalizacia

- > Rekuperacia

12V battery

Electrically harmless, Comparable

_ to conventional vehicles
Electrically dangerous,

novel technology

bue OAMT Ustav automobilovej mechatroniky
0001
0110 FEI STU




Technicke vyzvy

Technical Challenges

Definovanie koncepcie s maximalnou vyuzitelnostou priestoru s ohladom
na:

= rozmiestnenie jednotlivych komponentov
- polohu a vysku taZiska -> stabilita
- EMC -> vzajomné rusenie

- bezpecnost’ pocas kritického sta
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Technicke vyzvy

Technical Challenges

Tepelny manaZment primarneho / sekundarneho Battery Management

energetického systému System (BMS)
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Technicke vyzvy

Technical Challenges

Bezpecné pripojenie
nabijacej infrastruktdary

— Eleefric motor

Bezpecna demontai — 0 1 L
2 t4z jednotlivych 'T" Ultracap DC voltage | Inverter | Ll AC voltage r
mticmh’ i ? I Insulation monitoring for a;__“ o
vytkonovych a riadiacich o Cieteiesns T e TE
systémov 5 ercurrent protection.

\5 \?n | o | ' | e Control wires

o E hutwdow
Zabezpecenie sprdvnej g_% concept for tne igh- cou
pala”.t.y p’e‘poienia EI voltage powernet
y—
komponentov

HV battery DC/DC converter

Ochrana proti skratu

Ochrana proti volnému | ﬁl +

pristupu k elektrickym -
vykonovym clenom a
systémom
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Vyskum a Vyvoj

Research and Development

Pedal akceleratora

Blokovy diagram elektrického

pohonného - trakéného systému
a kombinovaného elektrlckeho

80V-~90V energetického systér?iu

:,E Riadiaci [
s | | kontrolér u EM/G

signal 0~5V EMIG
teplota,
|
=:| + Hall A, Hall B, Hall C E‘
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\\1] 143.2v/5V| e
— . DcinC
143.2v/5V|
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Nizkovykonové
napéajacie obvody

napajanie 5V

spinanie|

SCs O

signal 0~5V.

Riadiaca
] j€dnotka
pohonu

.||_

=] _ Agwam

prepojenie
akumulatorov
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Vyskum a Vyvoj

Research and Development

3D vizualizacia
pohonného - trakéného
systemu pohonu

a kombinovaného
elektrického
energeticke
systemu
malého
elektromo,

16 Volt Small Module
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Vyskum a Vyvoj

Research and Development

Maximalny uhol pozdiZzneho Uhol maximalnej
naklonu pocas zjadzu stipavosti

maximalna
rychlost

55km/h

Maximalny uhol

P d , ye d /, h 1, d 2, A1 d 4 h 1, N ,
redny najazdovy uhol, zadny najazdovy uho boéného naklonu

prejazdovy uhol
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PROJEKT JE FINANCNE
PODPOROVANY

V4 A
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